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• Metropolia AMK:n

koordinoima 6Aika-hanke

• 2016-2017

• Helsinki, Espoo, Tampere

• Kokeilu Otaniemessä

• 3 viikon kokeilujakso 

10/2016

• 2–4 h/päivä

• Aikataulut julkaistiin 

Twitterissä, säävarauksella

• Kaksi bussia



Kaupungin rooli ja tavoitteet

• Selvittää robottibussien 

vaikutus

– liikenneympäristöön

– liikenteenohjaukseen ja

– liikenneturvallisuuteen

• Osaamista Suomeen ja 

Espooseen.
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EasyMile:n robottibussimalli

• Kuljetuskapasiteetti = 9 

henkilöä

• Toiminnanvalvoja kyydissä

• Robottibussin ajonopeus 

10–15 km/h

• Sähköbussi
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Teknologia
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Tilapäiset liikennejärjestelyt 

kokeilun aikana

• Kadunvarsipysäköinti 

kiellettiin

• Tilapäisiä liikennevaloja, 

varoituskylttejä ja 

väistämisvelvollisuuksia

• Etuajo-oikeutettu reitti 

robottibussille
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Tilapäiset liikennejärjestelyt
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Video
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Liikenneturvallisuus kokeilun 

aikana

• Ei yhtään todellista vaaratilannetta kokeilun aikana

• Hätäjarrutuksia noin kerran päivässä.

– Syitä robottibussin itse tekemiin hätäjarrutuksiin 

olivat mm. ajoradalla lentävät lehdet, pöly, 

jalankulkija suojatiellä tai kadunvarteen pysähtynyt 

jakeluajoneuvo.

• Suojatie mutkassa osoittautui hieman 

ongelmalliseksi.
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Robottibussin ja muun liikenteen 

vuorovaikutus

• Kävelijät ja pyöräilijät pitivät robottibussia hieman 

arvaamattomana.

• Merkittävä osa ajoneuvoliikenteestä pyrki 

ohittamaan robottibussin heti mahdollisuuden 

tullen.

– Ohitustilanteita tapahtui ensisijaisesti suorilla 

katuosuuksilla, mutta ohitustilanteita tapahtui 

useampaan kertaan myös keskellä liittymää tai 

mutkassa.
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Tärkeimmät opit seuraaviin 

kokeiluihin

• Muut tienkäyttäjät noudattivat poikkeavia 

liikennejärjestelyitä vaihtelevasti.

– Seuraavassa kokeilussa tulisi pyrkiä aidompaan 

liikenneympäristöön.

• Suojatiet hieman ongelmallisia, etenkin mutkissa.

• Miten huomioidaan ennakoimattomat tilanteet, 

kuten esim. kadun varteen pysähtyneet jakeluautot.
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Päätelmät

• Kokeilemalla oppii – nyt parempi ymmärrys 

robottibussien toimintaedellytyksistä ja 

vaikutuksesta muuhun liikenteeseen ja 

liikennejärjestelyihin.

• Ei joukkoliikennekaduille.

• Tavoiteltavaa seuraavissa kokeiluissa olisi myös 

robottibussin nopeuden nostamista.

– Edellyttää teknologian kehittymistä
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Seuraava kokeilu Espoossa

• Otaniemessä syksyllä 2017.

• Uusi reitti.

• Säännölliset liikennöintiajat

• Seuraavat kokeilut myös 

vaihtelevissa keliolosuhteissa.

– rankkasade, sumu, lumi, 

lentävät lehdet ja pöly 

aiheuttavat vaikeuksia 

robottibussin toiminnalle.
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Kiitos!

Johanna Nyberg

johanna.nyberg@espoo.fi

@JHNyberg

17.5.2017 14


