ESPOO
ESBO

Kokemuksia robottibussin
Ja muun litkenteen vuoro-
valkutuksesta Espoossa
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Kokeilu Otaniemessa

« 3 viikon kokeilujakso
10/2016

« 2-4 h/paiva
« Aikataulut julkaistiin
Twitterissa, saavarauksella

 Kaksi bussia
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@ ESES®  Kaupungin rooli ja tavoitteet

o Selvittaa robottibussien
vaikutus

— likkenneymparistoon
— likkenteenohjaukseen ja
— lilkkenneturvallisuuteen

« (Osaamista Suomeen ja
Espooseen.
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@ ESE°  EasyMile:n robottibussimalli

Kuljetuskapasiteetti = 9
henkil6a

Toiminnanvalvoja kyydissa

Robottibussin ajonopeus
10-15 km/h

Sahkobussi
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Eseo.  leknologia




@ ESES°  Tilapaiset liikennejarjestelyt
kokellun alkana

« Kadunvarsipysakointi
Kiellettiin

« Tilapéaisia likennevaloja,
varoituskyltteja ja
vaistamisvelvollisuuksia

« Etuajo-oikeutettu reitti
robottibussille
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Eseo.  lllapaiset liikennejarjestelyt
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@ E3E3°  Liikenneturvallisuus kokeilun
alkana

« EI yhtaan todellista vaaratilannetta kokeilun aikana

« Hatajarrutuksia noin kerran paivassa.

— Syita robottibussin itse tekemiin hatajarrutuksiin
olivat mm. ajoradalla lentavat lehdet, paly,
jalankulkija suojatiella tai kadunvarteen pysahtynyt
jakeluajoneuvo.

« Suojatie mutkassa osoittautui hieman
ongelmalliseksi.
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@,

Esea’  Robottibussin ja muun liikkenteen
vuorovaikutus

« Kavelijat ja pyorailijat pitivat robottibussia hieman
arvaamattomana.

« Merkittava osa ajoneuvoliikenteesta pyrki
ohittamaan robottibussin heti mahdollisuuden
tullen.

— Ohitustilanteita tapahtui ensisijaisesti suorilla
katuosuuksilla, mutta ohitustilanteita tapahtui
useampaan kertaan myos keskella liittymaa tai
mutkassa.
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@,

Eseo’  larkeimmat opit seuraaviin
kokeiluihin

« Muut tienkayttajat noudattivat poikkeavia
liikennejarjestelyita vaihtelevasti.

— Seuraavassa kokeilussa tulisi pyrkia aidompaan
liikenneymparistoon.

« Suojatiet hieman ongelmallisia, etenkin mutkissa.

* Miten huomioidaan ennakoimattomat tilanteet,
kuten esim. kadun varteen pysahtyneet jakeluautot.
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@ ESP00  Paatelmat

« Kokeilemalla oppii — nyt parempi ymmarrys
robottibussien toimintaedellytyksista ja
vaikutuksesta muuhun liikenteeseen ja
liikennejarjestelyihin.

» ElIjoukkoliikennekaduille.

« Tavoiteltavaa seuraavissa kokeiluissa olisi mygs
robottibussin nopeuden nostamista.

— Edellyttaa teknologian kehittymista

17.5.2017 12



Eseg°  Seuraava kokeilu Espoossa

Otaniemessa syksylla 2017.
Uusi reitti.

Saanndlliset liikenndintiajat
Seuraavat kokeilut myds
vaihtelevissa keliolosuhteissa.

— rankkasade, sumu, lumi,
lentavat lehdet ja poly
alheuttavat vaikeuksia
robottibussin toiminnalle.
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Kiitos!

Johanna Nyberg
johanna.nyberg@espoo.fi
@JHNyberg
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