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Pysäköinninvalvonnan kehityspolku

 Vaihe 1. PASI järjestelmähanke ja siirtyminen 
paperittomaan toimintaan vuonna 2011
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Pysäköinninvalvonnan kehityspolku

 Vaihe 2. 
sähköinen 
asiointi 
vuonna 2012
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Pysäköinninvalvonnan kehityspolku

 Vaihe 3. 
tilannekuva 
vuonna 2014

29.5.2015Esityksen / Esittäjän nimi 4



Pysäköinninvalvonnan kehityspolku

 Vaihe 4. 
pysäköinnin 
maksamisen 
uudistus ja 
rekisterikilpien 
syöttö vuonna 
2015
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Pysäköinninvalvonnan kehityspolku

 Vaihe 5. kamera-
auto ja 
pysäköintipaikkojen 
digitalisointi vuonna 
2016
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Resurssitehokkuus

 Perinteinen valvonta ei riitä kattamaan valvonnan 
nykytarvetta kustannustehokkaasti

 Massavalvontaväline

 Pysäköintitunnukset ja maksullinen pysäköinti

 Muuttaa ja helpottaa pysäköinnintarkastajan työtä

 Business case -vaatimukset

 Digitalisaatioaste min. 85%

 1000 tunnistusta tunnissa

 http://player.vimeo.com/video/108568994
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http://player.vimeo.com/video/108568994


Toimintaperiaate

1. Kamera-auto kamera tunnistaa rekisterikilpiä ja yhdistää 
tiedon tunnistetun rekisterikilven sijaintitietoihin.

2. Tunnistettu rekisterinumero lähetetään taustajärjestelmän 
käsiteltäväksi reaaliaikaisesti

3. Taustajärjestelmä tarkistaa ajoneuvon pysäköintioikeuden 
rekistereistä (Asukaspysäköinti, mobiilioperaattorit ja 
muut)

4. Taustajärjestelmä lähettää manuaalisesti tarkastettavat 
ajoneuvot pysäköinnin tarkastajien PDA-laitteille. 
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Pilotin tavoitteet

 Rekisterikilpien lukutarkkuus

 Mobiilipysäköintioperaattoreiden maksullisuuden 
tarkistaminen

 GPS-paikannuksen tarkkuus

 Tarkastusten enimmäismäärä

 Pysäköinnintarkastajien kiinnostuksen lisääminen
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Pilotti lehdistössä 2015
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Pilotin tulokset

 33%-55% 
digitalisaatioaste
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 5 päivää

 20 tuntia

 18991 tunnistusta

 1133 tunnistusta tunnissa

 86% tarkkuus

 GPS:n tarkkuus 2,74 cm



Havainnot kartalla
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Havainnot kartalla
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